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Oznaczenia
a _
dan —

[ —
T _
u() -

odlegto$¢ pomigdzy elementem pomiarowym a osig czopu skretu wozka jezdnego
odlegtos$¢ punktu pomiarowego od osi czopa skretu wozka dla przewodu jezdnego
zawieszonego na wysokos$ci znamionowej

rozstaw pomi¢dzy osiami czopow skretnych wozkow pojazdu diagnostycznego
odleglos¢ migdzy punktem bazowym odchylenia a osia symetrii toru
rozdzielczo$¢ odczytu wyniku z przyrzadu pomiarowego

srednica przewodu jezdnego

odleglos¢ pomiedzy punktem bazowym odchylenia a podtuzng osig symetrii wagonu
diagnostycznego

odlegto$¢ pomigdzy podtuzna osia symetrii wagonu diagnostycznego a potozeniem
punktu pomiarowego dla znamionowej wysokosci zawieszenia przewodu jezdnego
ogniskowa obiektywu

czestotliwos¢ graniczna filtra

sita

odleglos¢ migdzy $rodkiem optycznym obiektywu a ptaszczyzna obrazu

sita naprezajaca

sita wymuszajaca

wysokos$¢ zawieszenia przewodu jezdnego nad glowka szyny

wysokos$¢ potozenia poziomu bazowego wzgledem gltowki szyny

minimalna wysoko$¢ zamocowania kamery nad glowka szyny

wysokos$¢ zawieszenia przewodu jezdnego nad poziomem bazowym

nominalna wysoko$¢ zawieszenia przewodu jezdnego nad gtowka szyny
zmierzona warto$¢ wysokosci zawieszenia przewodu jezdnego

rzeczywista warto$¢ wysokosci zawieszenia przewodu jezdnego

czuto$¢ matrycy kamery

bazowa czuto$¢ matrycy kamery

prad

odleglos¢ migdzy centralnym punktem plaszczyzny obiektu a ptaszczyzna obrazu
wspotczynnik rozszerzenia niepewnosci

dhugos¢ obiektu

wymiar pojedynczego piksela matrycy kamery

liczba pomiarow

warto$¢ odsuwu

zmierzona warto$¢ odsuwu

rzeczywista warto$¢ odsuwu

poprawka temperaturowa wyniku pomiaru

promien tuku

liniowa rozdzielczo$¢ matrycy

rezystancja

droga

czas

temperatura

poziom niepewnosci standardowej wielko$ci mierzone;j
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u0)

CD
CNTK
COBIiRTK
DAQ

DB

DR

DST

EV
FDMA
FS
FWP
GUS

napiecie

poziom niepewnosci rozszerzonej wielkosci mierzonej

predkos¢ jazdy

predkos¢ drgan

potozenie obiektu mierzonego w osi poziomej

potoZenie obrazu obiektu w osi poziomej ptaszczyzny matrycy

wymiar obiektu wzorcowego do wyznaczania ogniskowej obiektywu

wymiar obrazu obiektu wzorcowego na matrycy kamery

wspoétrzedne obrazu obiektu na matrycy w osi poziomej wyrazone w pikselach
poziomy wymiar matrycy wyrazony w pikselach

wspolrzedne poziome lewego gornego rogu kadru na powierzchni matrycy
potozenie obiektu mierzonego w osi pionowej

potozenie obrazu obiektu w osi pionowej ptaszczyzny matrycy

wspotrzedne obrazu obiektu na matrycy w osi pionowej wyrazone w pikselach
pionowy wymiar matrycy wyrazony w pikselach

wspolrzedne pionowe lewego gornego rogu kadru na powierzchni matrycy

kat odchylenia pomiedzy osig optyczna obiektywu a przewodem jezdnym lub
plaszczyzna, w ktorej lezy przewdd jezdny

kat nachylenia kamery wzgledem poziomu

kat odchylenia poprzecznego wagonu od potozenia zasadniczego

kat nachylenia o§wietlacza szczelinowego wzgledem poziomu

dlugos¢ fali swietlnej

wspotczynnik rozktadu statystycznego 7-Studenta

wspOlczynnik niepewnosci pomiaru od obecnosci drgan

wspolczynnik poprawki temperaturowej wyniku pomiaru

stopnien przepuszczalnosci fali $wietlnej przez filtr optyczny

kat nachylenia podtuznego pojazdu diagnostycznego wzgledem poziomu odniesienia
odchylenie standardowe rozrzutu stochastycznego

$redni poziom jasno$ci obrazu

Migdzynarodowe Biuro Miar i Wag (fr. Bureau International des Poids et Mesures)
Koleje Brytyjskie (ang. British Rail)

typ matrycy $wiattoczutej (ang. charge-coupled device)

Laboratorium Odbioru Pradu — japonski instytut naukowo-badawczy (ang. Current
Collection Laboratory)

Koleje Czeskie (cz. Ceské Drahy)

Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa

Centralny Osrodek Badan i Rozwoju Techniki Kolejnictwa

modut do zbierania danych pomiarowych (ang. data acquisition)

Koleje Niemieckie (niem. Deutsche Bahn AG)

Koleje Rzeszy Niemieckiej (niem. Deutsche Reichsbahn)

Diagnostyka Sieci Trakcyjnej — system pomiarowo diagnostyczny stosowany na
PKP

bezwymiarowa jednostka ekspozycji fotograficznej (ang. exposure value)

system do pomiaru potozenia przewodu jezdnego (niem. Fahrdrahtmessanlage)
Wioskie Koleje Panstwowe (wl. Ferrovie dello Stato S.p.A.)

Fabryka Wyrobow Precyzyjnych

Glowny Urzad Statystyczny
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IFB — Instytut Badawczy na Rzecz Techniki Kolejowej (niem. Institut fiir Bahntechnik
GmbH)

JR — Koleje Japonskie (ang. Japan Railways)

KIET — Katedra Inzynierii Elektrycznej Transportu

LabVIEW  — graficzny jezyk programowania opracowany przez firm¢ National Instruments
(ang. Laboratory Virtual Instrument Engineering Workbench)

MAV — Koleje Wegierskie (weg. Magyar Allamvasutak)

MOP — Monitoring Odbierakéw Pradu — system pomiarowy stosowany na PKP

NS — Koleje Holenderskie (hol. Nederlandse Spoorwegen)

OCS — japonski system diagnostyki gornej sieci trakcyjnej (ang. Overhead Catenary
System)

OBB — Austriackie Koleje Panstwowe (niem. Osterreichische Bundesbahnen)

PCI — magistrala komunikacyjna stosowana w komputerach (ang. peripheral component
interconnect)

PKP — Polskie Koleje Panstwowe

PLK — Polskie Linie Kolejowe

PXI — modutowa platforma budowy komputeréw przemystowych (ang. PCI eXtensions for
instrumentation)

RFT — niemiecka firma produkujaca urzadzenia i przyrzady elektroniczne (niem. Rundfunk-

und Fernmelde-Technik)

RGB — sposob kodowania barw w obrazie (ang. red, green, blue)

RTRI — japonski Kolejowy Instytut Naukowo-Badawczy (ang. Railway Technical Research
Institute)

RZD (PXKJT) — Koleje Rosyjskie (ros. Poccuiickue Xenesusie Jloporu)

SNCF — Narodowe Towarzystwo Kolei Francuskich (fr. Société Nationale des Chemins de
Fer Frangais)

SSD — komputerowe urzadzenie pamigci masowej bez czesci ruchomych (ang. solid-state
drive)

vIC — Migdzynarodowy Zwigzek Kolei (fr. Union Internationale des Chemins de fer)

VARIS — wizyjny system inspekcji infrastruktury kolejowej (ang. Vision Analysis for Railway
Inspection System)

VGA — standard jako$ciowy zapisu obrazu wideo (ang. video graphics array)

7SR — Koleje Republiki Stowackiej (st. Zeleznice Slovenskej Republiky)



