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Wykaz wazniejszych skrétow i oznaczen

1. Pojecia podstawowe, klasyfikacja pojazdéw elektrycznych
2. Historia pojazdow elektrycznych

I-POJAZDY SIECIOWE

3. Rozruch i regulacja predkosci pojazdow

2.1. Pierwsze proby, lata 1828 + 1880
2.2. Poczatki zastosowan praktycznych, lata 1880 -+ 1900
2.3. Rozwdj i stabilizacja, lata 1900 + 1950
2.4. Historia najnowsza — od 1950

3.1. Charakterystyka trakcyjna i metody sterowania praca obwodu gltéwnego pojazdu ...

3.2. Pojazdy zasilane z sieci napigcia statego

3.2.1. Pojazdy klasyczne z rozruchem oporowym i silnikami szeregowymi pradu
stalego

3.2.1.1. Etapy rozruchu pojazdow klasycznych

3.2.1.2. Przelaczanie grup silnikdw

3.2.1.3. Metody przelaczania grup silnikéw
3.2.1.4. Regulacja predkosci przez ostabianie wzbudzenia ...
3.2.2. Pojazdy z rozruchem impulsowym i silnikami szeregowymi pradu statego ...

3.2.2.1. Zasada impulsowej regulacji wartosci napigcia
3.2.2.2. Dodatkowe wymagania dla pojazdéw z rozruchem impulsowym .......
3.2.3. Pojazdy z napedem przeksztaltnikowym i silnikami pradu przemiennego ...
3.2.3.1. Zasada ksztaltowania charakterystyk silnika indukcyjnego ...
3.2.3.2. Metoda sterowania praca silnika indukcyjnego

3.3. Pojazdy zasilane z sieci napigcia przemiennego

3.3.1. Pojazdy zasilane napigciem trOjfaZOWYI .......ccooeererrioireecessieeessssinsessesssisescesssnesecssis

3.3.2. Pojazdy zasilane napi¢ciem jednofazowym o czestotliwo$ci obnizong;j ...

3.3.2.1. Pojazdy z jednofazowymi silnikami komutatorowymi pradu prze-
miennego

3.3.2.2. Pojazdy z silnikami szeregowymi pradu stalego lub tetniacego ...
3.3.2.3. Pojazdy z silnikami tréjfazowymi pradu przemiennego ...
3.3.3. Pojazdy zasilane napigciem jednofazowym o czgstotliwosci przemystowej ..

3.3.3.1. Pojazdy z jednofazowymi silnikami komutatorowymi pradu prze-
miennego

3.3.3.2. Pojazdy z silnikami pradu stalego (tetniacego)

3.3.3.3. Pojazdy z silnikami tréjfazowymi pradu przemiennego ...

3.4. Pojazdy wielosystemowe
3.4.1. Pojazdy z jednofazowymi silnikami komutatorowymi pradu przemiennego .
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