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Od Autorow

Niniejszy skrypt zawiera materiaty wykladane studentom drugiego roku Wydziatu
Elektrotechniki i Automatyki Politechniki Gdanskiej w ramach przedmiotéw Podstawy
Konstrukcji elektromechanicznych oraz Projektowanie urzqdzen elektromechanicznych.
Celem wyktadu jest zapoznanie studentéw z podstawami projektowania tak, aby student
byt w stanie samodzielnie zaprojektowac proste urzadzenia elektromechaniczne.

Jest rzecza naturalng, ze nie mozna wnie$¢ istotnych nowosci naukowych do
materiatu obejmujacego zakres wiedzy powszechnie znany wsréd mechanikéw. Na rynku
ksiegarskim istnieje znaczna liczba podr¢cznikéw uczelnianych, traktujacych zagadnienia
omawiane w niniejszym skrypcie w szerokim zakresie. Material prezentowany w tych
podrecznikach jest bardzo obszerny. Wynika to z faktu, ze sg to wydawnictwa skierowane
glownie do studentow wydziatdbw mechanicznych politechnik. Zapoznanie si¢ z
materiatem, ktéory na wydziatach mechanicznych jest wykladany z reguty przez dwa
semestry, nastr¢cza studentom Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki wielu trudnosci.
Trudnosci te polegajg gtdownie na prawidlowym wyborze wlasciwego materiatu z wyzej
wspomnianych opracowan. Stad tez podstawowym celem autoréw niniejszego skryptu byt
dobor i uporzadkowanie podstawowych informacji, metod oraz zasad, ktére sa przydatne
przy samodzielnym projektowaniu urzadzen elektromechanicznych.

Elementami nowosci, w rozumieniu autoréw skryptu, jest usystematyzowanie i
polaczenie w jedng catos¢ wybranych elementow wiedzy, dotyczacych projektowania
urzadzen elektromechanicznych, w formie przystgpnej i przydatnej studentom Wydzialu
Elektrotechniki i Automatyki. Autorzy maja nadziej¢, ze udalo im si¢ zawrze¢ w
przedstawionym skrypcie informacje, ktorych z reguly student musiatby poszukiwaé w
kilku Zrédtach.

Autorzy wyrazaja wdzigczno$¢ prof. dr. hab. inz. Antoniemu Neymanowi za
wsparcie merytoryczne oraz wyczerpujace, wnikliwe i zachgcajace uwagi.
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